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QG40-KALLISTUSANTURI, 2-AKSELIA DIS

Perusmalli kahdella akselilla Sensors

QG40-KD010EAVCM
Kallistusanturi, +/-10°, 0,5-4,5 V, 2-akselinen

o Kaksi akselia

e +10°, £30° tai £90°, myds muita kulmia saatavana
e Ulostulo 0,5-4,5V, 4-20 mA

« IP67

TUOTEKUVAUS

QG-sarjan kulma-antureilla voidaan mitata kulmaa yhdell4 tai kahdella akselilla. Anturi hyédyntdd MEMS-teknologiaa, joka perustuu kahden pinnan
véalimatkan muutokseen. Kahden pinnan vélinen kapasitanssi, siis varauksen varastointikyky, riippuu niiden etéisyydesta ja paallekkaisen alueen pinta-
alasta. Tama tieto muutetaan analogiseen muotoon mikropiirissa. Tekniikka mahdollistaa anturin pienen koon ja toiminnan myés todella vaativissa
olosuhteissa.

Kallistusantureita kaytetdan kohteissa missé vaaditaan tarkkaa paikoitusta tai jatkuvaa kulman mittausta verrattuna maanvetovoiman suuntaan.
Kiihtyvyysantureita kdytetdan kohteissa missé halutaan mitata nopeita liikkeita ja kiihtyvyyksia. Kayttdkohteita ovat mm. nosto- ja siirtolaitteet, maanviljelys-
ja metsdkoneet, lastauslaitteet, tasojen valvonta, liikennevalineet, tuulimyllyt ja tarindn mittaus esim. ennakoivassa kunnossapidossa.
Kotelointivaihtoehtoina ovat muovi-, alumiini- tai ruostumatonteraskotelo.

Tekniset tiedot
Kallistusanturit, yksiakselinen +10°, £30°, £90°, 360°, saadaan myds ohjelmoituna halutulle kulmalle
Kallistusanturit, kaksiakselinen +10°, £30°, £90°, saadaan myds ohjelmoituna halutulle kulmalle
Kiihtyvyysanturit +0,26 G...£16 G
Kayttojannite 5V DC tai 10-30 V DC, kysy 5V:n tyypit anturiosastoltamme
Ulostulo 0,5-4,5V tai 4-20 mA, PNP/NPN, CANopen, kysy PNP/NPN tyypit anturiosastoltamme
Tarkkuus Parhaimmillaan 0,003 G
Kotelointiluokka IP67

Anturin toiminta-asento
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TEKNISET TIEDOT

TIEDOT
Tunnistusetdisyys
Akselien méaara
Ulostulo
Liitanta
Max. jannite DC
Min. jannite DC
IP-luokka
Kotelon materiaali
Leveys
Pituus
Korkeus
Tarkkuus
Resoluutio
Lampétilan vaikutus
Min. kdyttolampétila
Max. kayttolampaotila
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Vertical mounting
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Measurement orientation

Méasurement orientation
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