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KAMERA-ANTURI DATAVS2 AOR DATASENSING

DATAVS2-06DEAOR
Kamera-anturi, 6mm, AOR

¢ 360° hahmontunnistus
« 8 eri tunnistustydkalua
¢ 20 eri tarkistusta

¢ 4 ulostuloa

TUOTEKUVAUS

Datalogicin DATAVS2 kamera-anturilla voidaan toteuttaa helposti ja nopeasti erilaisia konen@kdsovellutuksia ja hahmontunnistuksia. DATAVS2 on itsendinen
kokonaisuus jossa integroituna punainen LED-valo, optiikka sekéa elektroniikka. Anturi voidaan konfiguroida PC:lla Ethernet yhteyden kautta Datalogicin DataVS2
Graphic User Interface - ohjelmointi ohjelmalla tai erillisen VSM-n&ytén avulla. Anturin mukana tulee konfigurointiohjelma, jonka avulla asetusten mé&érittdminen
etenee askeleittain.

DATAVS2 anturista on tarjolla nelja eri ohjelmistoversiota:

OBJ (Object Recognition) - siséltéa 7 yleista tunnistustydkalua joilla voidaan ratkaista suurin osa sovelllutuksista.

AOR (Advanced Object Recognition) - siséltdd OBJ-mallista 16ytyvien tydkalujen liséksi 360° hahmontunnistuksen, logiikkatyokalut ja tiedonsiirron Ethernetiin.
ID (Identification ID) - siséltéa viivakoodin ja datamatriisin luennan seka merkkien tarkastus.

PRO (Professional) - siséltdd AOR- ja ID-mallien tunnistustyokalut.

TEKNISET TIEDOT

IP-luokka IP50

Jénnitetoleranssi 10%

Kotelon materiaali Alumiini

Kayttoliittyméa/Rajapinta Ethernet 10/100 Mbs (4-napainen M12 -liitin)
Liitéantatyyppi D-koodattu M12-liitin, 4-napainen, M12-liitin, 8-napainen
Linssin materiaali ABS-muovi

Lukunopeus 60

Max. jannite DC 24V

Max. kayttélampétila 50 °C

Max. ulostulovirta 0,1A

Max. virrankulutus 0,1A

Min. jénnite DC 24V



Min. kadyttélampétila -10°C
Optiikka 6 mm integroitu linssi

Ulostulo 4xPNP

ncung
140° Pattarm Logheu bssls S—
Match acstor -’—- Passtay 1o S Conal pace
Dtyet dedachon combing ha rosts
depandan iram 10 singa o, P e
Tokmsatons. o i
W eieion
HoF.ow.) i
S
Advanced Ethemet =
Curont Fapecton High sxecuton
o avasaie prosreree
‘v on Eamat o managumart ot
comminaton. huond o
TURED made
360° Pattern match
Stap 1 e s e o ot v et
S e ey i
detup v o g el ot B o e chnng v
{ = Nraierre
St e i oo e enisies o sccegiiec sréara s
Tasch . Sopignn ke b e G ot can
= B e st oo b P i et
S
Htop 3 Tre Pl she (imiparmn Pot s iyl Cofids.
foois Atarer oo s P T vy Tk

ohotam st sihvaten b s D
o i e Pon P oy ot o hrsien

W12 £-pste Emmamat 12 8.pole {pomer supply and KO} i
40 Patien Logai tools
Match Locator -’- Posbity lo
e e tngaiuen
piraenrciy e odean

W gaees
Advanced Ethomet Spescup
Clrroen i st
ot svatacie spsos tharka 1o
a0 on Exrarmat #1a managamar of
communicaton rehiced foschion and
TUREG mode

— Battom A PR w0
Corerc gt
wn = GTROBE for axtamal dhuminator
oot 1
= o2
=t

et bar

Bhap 1 o The ok i s et o s st

i == : i g iy Barimatars, W P

Sotup v For g ot w0 ke 3 e o warar

= | ey

Stap 2: - T —
= gt cojects b wasten. £ o o Corivo
= B et pcites e o

eSS Mty st



4 holes __EA__I

-




	KAMERA-ANTURI DATAVS2 AOR
	DATAVS2-06DEAOR  Kamera-anturi, 6mm, AOR
	TUOTEKUVAUS
	TEKNISET TIEDOT



