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KAMERA-ANTURI DATAVS2 AOR

DATAVS2-08DEAOR

Kamera-anturi, 8mm, AOR

e 360° hahmontunnistus
« 8 eri tunnistustyokalua

e 20 eri tarkistusta
e 4 ulostuloa

TUOTEKUVAUS

DALASENSING

Datalogicin DATAVS2 kamera-anturilla voidaan toteuttaa helposti ja nopeasti erilaisia konenédkdsovellutuksia ja hahmontunnistuksia. DATAVS2 on
itsendinen kokonaisuus jossa integroituna punainen LED-valo, optiikka seka elektroniikka. Anturi voidaan konfiguroida PC:lla Ethernet yhteyden kautta
Datalogicin DataVS2 Graphic User Interface - ohjelmointi ohjelmalla tai erillisen VSM-naytén avulla. Anturin mukana tulee konfigurointiohjelma, jonka avulla

asetusten maarittdminen etenee askeleittain.

DATAVS?2 anturista on tarjolla nelja eri ohjelmistoversiota:

OBJ (Object Recognition) - siséltda 7 yleista tunnistustydkalua joilla voidaan ratkaista suurin osa sovelllutuksista.
AOR (Advanced Object Recognition) - sisdltdd OBJ-mallista 16ytyvien tydkalujen liséksi 360° hahmontunnistuksen, logiikkatydkalut ja tiedonsiirron

Ethernetiin.

ID (Identification ID) - sisalté& viivakoodin ja datamatriisin luennan seka merkkien tarkastus.
PRO (Professional) - siséltdd AOR- ja ID-mallien tunnistustydkalut.
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