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KAMERA-ANTURI DATAVS2 AOR

DATAVS2-12DEAOR

Kamera-anturi, 12mm, AOR

e 360° hahmontunnistus
« 8 eri tunnistustyokalua

e 20 eri tarkistusta
e 4 ulostuloa

TUOTEKUVAUS

DALASENSING

Datalogicin DATAVS2 kamera-anturilla voidaan toteuttaa helposti ja nopeasti erilaisia konenédkdsovellutuksia ja hahmontunnistuksia. DATAVS2 on
itsendinen kokonaisuus jossa integroituna punainen LED-valo, optiikka seka elektroniikka. Anturi voidaan konfiguroida PC:lla Ethernet yhteyden kautta
Datalogicin DataVS2 Graphic User Interface - ohjelmointi ohjelmalla tai erillisen VSM-naytén avulla. Anturin mukana tulee konfigurointiohjelma, jonka avulla

asetusten maarittdminen etenee askeleittain.

DATAVS?2 anturista on tarjolla nelja eri ohjelmistoversiota:

OBJ (Object Recognition) - siséltda 7 yleista tunnistustydkalua joilla voidaan ratkaista suurin osa sovelllutuksista.
AOR (Advanced Object Recognition) - sisdltdd OBJ-mallista 16ytyvien tydkalujen liséksi 360° hahmontunnistuksen, logiikkatydkalut ja tiedonsiirron

Ethernetiin.

ID (Identification ID) - sisalté& viivakoodin ja datamatriisin luennan seka merkkien tarkastus.
PRO (Professional) - siséltdd AOR- ja ID-mallien tunnistustydkalut.

TEKNISET TIEDOT

IP-luokka
Jénnitetoleranssi
Kotelon materiaali
Kuvaformaatti
Kayttoliittyma
Kayttoliittyma/Rajapinta
Liitantatyyppi

Linssin materiaali
Lukunopeus

Max. jannite DC

Max. kayttélampétila

IP50

10%

Alumiini

VGA mono

DAVAVS GUI

Ethernet 10/100 Mbs (4-napainen M12 -liitin)
D-koodattu M12-liitin, 4-napainen, M12-liitin, 8-napainen
ABS-muovi

60

24V

50 °C



Max. ulostulovirta
Max. virrankulutus
Min. jannite DC

Min. kdyttélampétila
Optiikka
Resoluutio

Ulostulo

Valon tyyppi

The Advanced
308° Pattem
Mateh Locstor
Object catacton
Praperdon from
mloransiaties,
Advanced Etfwenat
Curmal
malts avadatie

i3 6 Ehomel
communication.

360° Pattern match

Sonctonaiies, inciuing

Recogniton
il 5 s e 360

W12 4-paie Ethernet

W12 8-pole (power supply and bO)

= graen = STRO)
vt

BE for axtormal #uminator
1

-10°C
12 mm integroitu linssi
640x480 (VGA)

4xPNP

Punainen LED

L

Stap 1:

Image
Selup

Stop 2:
Teach

Step 3
Fuan

#

The s st crnin i erwitin s sy it
werie

Pt i Pt o ) 43 bt g et
i
T wacont simg o -

o o) 0 P Fag G

The i i cobiguren s s Sigtal oo,
emudsins sor cmoneg o s PL 15 vty B

TN ke B Stiaies i Spaning D
o e i o P oy 0 o Pt agromics.

360° Pattern match

| The Adianced Cbject Recogriton

nporiant knctonaises, g

{NOR) mals inchude al the corfrais and focalors avadale on Obisct
o 360" Locaner.

well 3 tha




50.4

Wraz
feiy

i

Stap 21
Teach

£

The test v ot i e P seeser et

ot i o Lo e . bt vy e
hrctioraeg.

Th st a4 seRabints e WCORIH PR B
b bl 18 S . (e B PO D
) 0 6 P b 0

Tha orc e coliunes P senacr Sral oot
mListan wnor nctonng o P PL 1 ety Pa
it actatms

i)

supply and 10)

P13 = graen = STROBE for extamal shurinator
outped |

PIN B = fief = gctornal Bigoer



	KAMERA-ANTURI DATAVS2 AOR
	DATAVS2-12DEAOR  Kamera-anturi, 12mm, AOR
	TUOTEKUVAUS
	TEKNISET TIEDOT



