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MIS23 (NEMA 23)

Integroitu NEMA 23 servoaskelmoottori

MIS231S01Q5H266

Controller, pitomomentti 1 Nm. akseli @6,35mm

e Servo integroidulla kayttdelektroniikalla

« Useita ohjelmointitapoja
« Closed loop

TUOTEKUVAUS

MIS-sarjan perusideana on minimoida asennuskustannukset ja valmistaa komponentti, joka eristéda paljon paremmin s&hkdistd melua, mika voi olla ongelma
kaytettdessa pitkia kaapeleita moottorin ja ohjainten valilla. Askelmoottori, Hall-anturi, enkooderi ja kdyttdelektroniikka ovat JVL:n erityisesti kehittdmia, jotta

ne voivat yhdessd muodostaa suljetun yksikon.

TEKNISET TIEDOT
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