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MIS23 (NEMA 23)
Integroitu NEMA 23 servoaskelmoottori

MIS231S01Q5H266
Controller, pitomomentti 1 Nm. akseli @6,35mm

o Servo integroidulla kayttdelektroniikalla
» Useita ohjelmointitapoja
 Closed loop

TUOTEKUVAUS

JVL

MIS-sarjan perusideana on minimoida asennuskustannukset ja valmistaa komponentti, joka eristéda paljon paremmin sahkoistd melua, mika voi olla ongelma
kéytettdessa pitkia kaapeleita moottorin ja ohjainten valilla. Askelmoottori, Hall-anturi, enkooderi ja kayttdelektroniikka ovat JVL:n erityisesti kehittémig, jotta ne

voivat yhdessa muodostaa suljetun yksikén.

TEKNISET TIEDOT

Encoder Inkrementtianturi
Encoder resolution 409600 CPR
Kayttdjannite 72V DC
Pitomomentti 1

This, draswing Covers oty moior Type MISTIXS
and MISZ3x1 with racsal connectors

MIS2315 motor torque and shaft power versus speed
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