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I0-LINK-ANTURI, INKREMENTTI, AKSELI-
TAlI REIKAMALLI

Perus inkrementti

IO-LINK ANTURI, INKREMENTTI ULOSTULO
10-link anturi, inkrementti ulostulo

¢ Halkaisija 58mm, 6 tai 10mm akselilla tai 14mm rei'alla
¢ Resoluutio max. 500 000 P/K

¢ A-, B- ja Z-kanavat ja samat invertoituna

« P65, optio IP67

 Resoluutio ohjelmoitavissa 10-link tydkalulla

TUOTEKUVAUS

BEI Sensorsin vaihtoehto 10-link-vaylaan.

Anturisarja on suunniteltu kovaan teollisuuskayttddn. Osoituksena tasta, antureissa on kayttélampétila-alue on -40...+85C ja kotelointiluokka jopa I1P67.
Inkrementtianturissa pulssiméaara ja HTL/TTL-ulostulo ovat ohjelmoitavissa.

Ohjelmoitavat parametrit ovat: resoluutio, laskentasuunta ja nollapisteen paikka.

Ohjelmointi tapahtuu helposti 1/O-link-tydkalulla.

Anturista saa my0s kéayttdaika- ja [Bmpétilatiedot.

Lukuisat lisatarvikkeet helpottavat asennusta.

TEKNISET TIEDOT

TIEDOT
Anturin tyyppi Inkrementtianturi
Kotelon halkaisija 58 mm
Min. akselin halkaisija 6 mm
Max. akselin halkaisija 15 mm
Max. resoluutio 500000
Liitanta Kaapeli, M12-liitin, M23-liitin
IP-luokka IP65
Max. pydrimisnopeus 12000 rpm
Min. syéttdjannite DC 30vDC

Max. syéttéjannite DC 4,75V DC



Min. kdyttélampétila
Max. kayttolampétila

Ulostulo

6 STANDARD CONNECTIONS

Lo bors| & | @ 0w ow E
0 mrna | 1 | » Maa | 9| o5 |8 | 3
o e | [ w e | w | w
S| e | | | B | B | P | B
- |
i " " hu LA
B Bt | el Wi | v | kot | (| P8 | )
T AN T 3 [ [ R
ol e N w e e ||
S| | o | o | e | B | i | i

273001 L0 POk e o ot wies aed bt pereanat

(DHMS_10 Connection 16R (Radial M23)
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DHKS_14 Connection IR (Radial M23)
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10-Link

‘DHOS_14 Standard clamping, Connaction G3R {Radial Cabla)
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DHMS_10 Connaction IR (Radial M23)
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DHKS_14 Connection IGR (Radial MZ3)

DHOS_14 Standard clamping, Connection G3R (Radial Cabla)
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